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Institut für Verkehrssystemtechnik: 
Forschungsinstrumente und Zusammenspiel 
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Situation and Driver Behaviour Assessment and Evaluation 

Prototyping & evaluation of driver assistance and automation in different simulations 

SMPLab VRLab HMILab Dyn. Driving Sim Co-Simulation 

Analysis of drivers‘  
behavior in real traffic + simulation 

ViewCar VRLab Testbed / AIM Models 

Validation of driver assistance 
and automation in real traffic 

FASCar (I+II) Testbed / AIM 
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Standardized Interfaces (e.g. WebDAV, ODBC) 
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DOMINION-DS 
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Design Processes & Technologies 
(e.g. Consulting / provides Framework) 

Basic 
Services 

NDS and A&A-Evaluation 
(e.g. Consulting / Instrumentation / DQM) 

SDS and A&A-Evaluation 
(e.g. Consulting / Instrumentation / DQM) 

Ergonomics and 
Design Concepts and 

Technologies Methods and 
Tools Understanding 

Driver Behavior Vehicles Simulation 
! " # 
! # " 

API Gate Way 

Durchgängige Entwicklungsplattform: 
DOMINION – Überblick 
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Durchgängige Entwicklungsplattform: 
DOMINION – Laufzeitumgebungen (Ist-Stand) 

Systembeschreibung (VSDL) 
Plattform- und Laufzeitumgebungsunabhängig 

DOMINION 
RTE 

Windows, Linux, 
Mac OSX, 
iPhone OS 

DOMINION 
SOA- 
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Durchgängige Entwicklungsplattform: 
DOMINION – Anbindung von WebServices, BPEL 
!   DOMINION Applikationen können mit Webserviceschnittstelle (wsdl, soap) ausgerüstet 

werden. 
!   BPEL wird zur Orchestrierung neuer Services (i.d.R Komfortfunktionen) verwendet 
!   Neue und/oder komplexe Funktionen können schnell und flexibel aufgebaut werden 
!   Geeignete Dekomposition von „monolithischen“ Funktionen (Bsp. „Navigationsgerät“) 
!   Entstehende Funktionen lassen 

 sich dank Serviceschnittstelle 
 wiederum als Service nutzen  

!   Application Server (z. B. von 
 Apache, ORACLE) dient als 
 BPEL Ausführungsumgebung  

!   Stellt gleichzeitig ein kontrollier- 
 bares Gateway zur Verfügung 
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!  transparente Kommunikation lokal und über Netzwerk für 
Applikationsentwickler transparent gestaltet 

Durchgängige Entwicklungsplattform: 
DOMINION – Verteilte Applikationen 

Bus 

Computer B 

Computer A 

App1 
... 
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Durchgängige Entwicklungsplattform: 
Komponenten der Simulation und DOMINION 
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Institut für Verkehrssystemtechnik: 
Einsatz von SUMO für Fahrsimulationen 

!  menschzentrierte Entwicklung von Assistenz- und Automationssystemen 
!  Verkehr ist nur um das Ego-Fahrzeug relevant 
!  Verkehr muss reproduzierbares Verhalten zeigen 

!  SUMO soll zur Abbildung realer Verkehrsströme in Fahrsimulationen 
genutzt werden. Beispiel:  
!  „aufgezeichneter“ Verkehr aus Braunschweig (Testfeld AIM) 
!  gemeinsame Datenbasis (erzeugtes OpenDRIVE-Straßennetz aus 

SimWorld Urban) 
!  Interaktion der Verkehrströme mit Fahrsimulator-Ego-Fahrzeug oder 

mehreren Fremdfahrzeugen (menschgesteuert/modellgesteuert) zum 
Beispiel für Tests von Assistenz- und Automationssystemen in SUMO 
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Durchgängige Entwicklungsplattform: 
SUMO-Integration in DOMINION   

Datenaufzeichnung 

Visualisierung 

Fahrdynamik 

Sensoren 

Fahrer 

Fahrermodell 

SUMO 

Abbilden eines realistischen Fahrzeugs,  
fahrer- oder modellgesteuert. 

Abbilden einer realistischen  
Verkehrsgesamtkontextes 

Assistenzfunktion 

DOMINION 
„Verkehrsstrom“ 

LSA-Zustand 
Straßeninformationen 

fahrer-/modellgesteuerte Fahrzeug(e) 
LSA-Steuerung 

Modifikation am Straßennetz 
„Szenario-Trigger“ 

Sensoren/Assistenzsysteme/... 


